KOMAT Pracownia Projektowa
Andrzej Pasik
96-100 Skierniewice ul. Rawska 59/22
NIP: 836-127-38-29 tel. 0-600804796

DOKUMENTACJA DO ZGtOSZENIA
WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH

BRANZA: Drogowa

NAZWA OBIEKTU: Przebudowa drogi gminnej nr 116107E
Krzemienica — AnnOw w miejscowo Sci Lipie
obr. Lipie

ADRES: Lipie gm. Czerni ewice
NR EW. DZIALEK: 294 obr. Lipie

INWESTOR: Gmina Czerniewic e
97-216 Czerniewice ul. Mazowiecka 42

NUMERY CPV:

45100000-8 — Przygotowanie terenu pod budow e
45233124-4 — Drogi dojazdowe

OPRACOWAL.:
mgr in z. Andrzej Pasik

Styczen 2016 r.




SPIS ZAWARTOSCI PROJEKTU
Strona tytutowa — str. 1
Spis zawartosci projektu — str. 2
Opis techniczny —str. 3 - 4
Informacja z zakresu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia — str. 5 — 7
Orientacja —rys. nr 1 —str. 8
Plan sytuacyjny - rys. nr 2 — str. 9

Przekroje konstrukcyjne — rys. nr 3 — str. 10



OPIS TECHNICZNY
1. Przedmiot inwestycji

Przedmiotem inwestycji jest przebudowa drogi gminnej nr 116107E Krzemienica — Anndéw
w miejscowosci Lipie obr. Lipie, o dtugosci odcinka 691,0 m. Projekt opracowano na zlecenie
Gminy Czerniewice.

2. Materiaty wyj $ciowe do projektu

- mapa ewidencyjna w skali 1:5000,

- badania geotechniczne gruntéw,

- uzupetniajgce pomiary sytuacyjno-wysokosciowe.

3. Opis stanu istniej acego zagospodarowania terenu

Przedmiotowa droga lezy w miejscowosci Lipie w obr. Lipie. Droga jest drogg gminng. Droga
zabezpiecza dojazd do gruntow rolnych, zabezpiecza dojazd z miejscowosci Strzemeszna
i Lipie do drogi powiatowej oraz lgczy inne drogi gminne z drogg powiatowa.
Odcinek drogi bedacy przedmiotem niniejszego projektu potozony jest na dzialce o nr ew.
294 w obr. Lipie. Szerokos¢ pasa drogowego wynosi okoto 10 m.

Orientacyjne poto zenie drogi na terenie gminy pokazano na rysunku nr 1.

Droga wyposazona jest w:
- nawierzchnie asfaltowg o szerokosci 4,6 m,
- obustronne pobocza gruntowe,
- obustronne rowy odwadniajgce, wyptycone i na odcinkach zanikowe.

W pasie drogi i w jej poblizu istnieja:

- wodociag,

- linia elektroenergetyczna napowietrzna,
- linia kablowa telekomunikacyjna.

Istniejgca nawierzchnia asfaltowa ma nierbwnomierny profil podiuzny a takze
nierownomierne spadki poprzeczne - generalnie daszkowe, o réznym nachyleniu.

4. Geotechniczne warunki posadowienia

W miesigcu styczniu 2016r. zostaly wykonane badania geotechniczne gruntéw pod
przedmiotowg drogg — 1 odwiert o gtebokosci 2,5 m. Na podstawie badan stwierdzono
konstrukcje istniejgcej jezdni drogi i wystepujgce grunty:

- hawierzchnia mineralno-asfaltowa o gr. 8 cm,

- warstwa zuzla gr. 4 cm,

- podbudowa z kruszywa tamanego gr. 8 cm,

- hasyp niekontrolowany gr. 20 cm,

- piasek gruby (zagliniony) gr. 210 cm.

Wody gruntowej w odwiercie nie stwierdzono.
4. Opis stanu projektowanego
4.1. Projektowane zagospodarowanie terenu

Przebudowa drogi gminnej bedzie wykonana w granicach istniejgcego pasa drogowego na
dziatce nr ew. 294 obr. Lipie. Dlugos¢ przebudowywanego odcinka drogi wynosi 691,0 m.



Przebudowa drogi polega na:

- wzmaocnieniu istniejgcej nawierzchni asfaltowej poprzez potozenie naktadki
asfaltobetonowej o szerokosci istniejgcej jezdni tj.: okoto 4,6 m,

- wykonaniu poboczy z kruszywa tamanego o szer. 0,75 m,

Plan sytuacyjny drogi pokazano na rysunku nr 2.

4.2. Parametry geometryczne projektowanej drogi

Dla okreslenia parametrow geometrycznych jezdni drogi przyjeto predkos¢ projektowa
V =30 km/h.

Szerokos$c¢ projektowanej jezdni wynosi 4,6 m — tak jak jezdni istniejgcej. Os drogi sktada sie
z 4 tukow poziomych oddzielonych odcinkami prostymi. Wartosci promieni tukéw poziomych
wynoszg: 200,0 m; 650,0 m; 230,0 m oraz 10,0 m — nawigzanie jezdni do drogi powiatowej.
4.3. Posadowienie wysoko s$ciowe nawierzchni i spadki

Posadowienie wysokosciowe nawierzchni jezdni wynika wprost z posadowienia istniejgcej
jezdni drogi. Profil podiuzny odzwierciedla istniejgcy profil jezdni. Spadki poprzeczne na
zasadniczych odcinkach jezdni Wwynoszg 2%.

4.4. Konstrukcja nawierzchni drogi

Obecnie na istniejgcej drodze wystepuje bardzo mate natezenie ruchu pojazdéw. Istniejgca
kategoria ruchu wynosi KR1.

Konstrukcja nawierzchni droqi:

Zaprojektowano nastepujgcg konstrukcje nawierzchni jezdni drogi:
- warstwa mineralno-asfaltowej (Scieralna) 0/11 mm dla KR1 gr. 4 cm,
- warstwa mineralno-asfaltowej (wyréwnawcza) 0/11 mm dla KR1 w ilosci srednio
100 kG/m2.

Nad istniejgcym przepustem w km 0+000,00 nalezy na dlugosci 1,5 m wymieni¢
nawierzchnie jezdni wraz z podbudowa, o konstrukgciji:
- warstwa mineralno-asfaltowej (Scieralna) 0/11 mm dla KR1 gr. 4 cm,
- warstwa mineralno-asfaltowej (wigzgca) 0/11 mm dla KR1 gr. 4 cm,
- podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie 0/31,5 mm gr. 20 cm,
- podbudowa pomocnicza z mieszanki kruszywa naturalnego stabilizowanego cementem
0 Rm=2,5 MPa gr. 25 cm.

Z obu stron jezdni drogi nalezy wykona¢ pobocza z kruszywa tamanego 0/31,5 mm
o gr. 10 cm i szerokosci 0,75 m.

Konstrukcj e nawierzchni drogi pokazano na rysunku nr 3.
Istniejgce zjazdy nalezy wyregulowac¢ wysokosciowo do poziomu projektowanej nawierzchni.
5. Uwagi

Roboty ziemne wykonywane pod linia elektroenergetyczng napowietrzng i w jej poblizu
nalezy wykonywaé recznie.



INFORMACJA Z ZAKRESU BEZPIECZE NSTWA | OCHRONY
ZDROWIA

Przebudowa drogi gminnej nr 116107E
Krzemienica — Annéw w miejscowo $ci Lipie
obr. Lipie

/ Nazwa i adres obiektu budowlanego /

mgr in z. Andrzej Pasik
ul. Rawska 59/22
96-100 Skierniewice

/ Imie i nazwisko projektanta sporzadzajgcego informacje i adres /



1. Zakres robot dla catego zamierzenia budowlanego
Informacje z zakresu Bezpieczenstwa i Ochrony Zdrowia opracowano dla:
- przebudowy drogi gminnej nr 116107E Krzemienica — Ann6éw w miejscowosci Lipie w obr. Lipie.

Zakres robot:
- oznakowanie miejsca robot,
- roboty pomiarowe i geodezyjne, wskazanie miejsc kolizji, tyczenie osi i krawedzi jezdni,
- wykonanie nawierzchni asfaltowych,
- wykonanie poboczy z kruszywa,
- uporzadkowanie terenu,
- odbiory czesciowe robét zanikajgcych i odbiér koncowy robét.
- inwentaryzacja robo6t zanikajgcych i powykonawcza,

2. Wykaz istniej gcych obiektéw budowlanych mog acych stwarza € zagro zenie
bezpiecze nstwa i zdrowia ludzi

W projektowanym terenie i bezposrednim otoczeniu istnieja:
- drogi gminne i droga powiatowa,

- drzewa,

- ogrodzenia posesiji,

- linia elektroenergetyczna napowietrzna,

- kable telekomunikacyjne,

- wodocigg.

3. Przewidywane zagro zenia wyst epujace podczas realizacji robot.

3.1. Miejsce zagrozenia: teren dziatek nr : 294 obr eb Lipie.

3.2. Czas wystepowania zagrozenia: czas wszystkich robdt od wejscia w teren do ich zakonczenia
wraz z odbiorami i inwentaryzacja.

3.3. Rodzaje zagrozen:
a) zagrozenia wypadkowe:

- zagrozenia od ruchu maszyn roboczych na placu budowy, pochwycenie kohczyn przez
naped (brak petlnej ostony napedu), potrgcenie pracownikéw czescig maszyn roboczych
np.: tyzkg koparki (brak wygrodzenia strefy niebezpiecznej), porazenie pradem elektrycznym
(brak zabezpieczenia przewodéw zasilajgcych urzgdzenia mechaniczne), praca pod
przewodami elektrycznymi lub nad kablami elektrycznymi,

- zagrozenia od zniszczenia lub zburzenia istniejgcych obiektow , podczas pracy maszyn
budowlanych,

b) zagrozenia zdrowotne:
- halas,
- wibracje,
- zatrucie oparami masy asfaltowej,
¢) zagrozenia dla srodowiska:
- pozostawienie zanieczyszczen po robotach,
- uszkodzenie drzew i krzewdw.

Maszyny i urzgdzenia powinny by¢ montowane i eksploatowane zgodnie z instrukcjg producenta
oraz spetnia¢ wymogi dotyczgce systemu oceny zgodnosci.

Operatorzy koparek, maszyn budowlanych, wozkéw widlowych i innych maszyn o napedzie
silnikowym powinni posiada¢ wymagane kwalifikacje.

Maszyny i urzgdzenia techniczne, podlegajgce dozorowi technicznemu, mogg by¢ uzywane na
terenie budowy tylko woéwczas, jezeli wystawiono dokumenty uprawniajgce do ich eksploatacii.
Wykonawca, uzytkujgcy maszyny i urzgdzenia techniczne, nie podlegajgce dozorowi
technicznemu powinien udostepni¢ organom kontroli ich dokumentacje techniczno-ruchowa lub
instrukcje obstugi.

4. Informacje na temat transportu i sktadowania mat  eriatdw na budowie

Materiaty budowlane dostarczac i przemieszczaé pojazdami i urzgdzeniami przystosowanymi do



danego rodzaju materiatéw.
5. Informacje na temat zabezpieczenia p.po z. i pierwszej pomocy

Sprzet techniczny wyposazyé w gasnice p.poz. przystosowane do gaszenia danego rodzaju
pozaru i apteczki pierwszej pomaocy.

Bezposredni nadzér nad bezpieczenstwem i higieng pracy na stanowiskach pracy sprawujg
odpowiednio: kierownik budowy (kierownik robot) oraz mistrz budowlany stosownie do zakresu
obowigzkéw.

W razie stwierdzenia bezposredniego zagrozenia dla zycia lub zdrowia pracownikéw, osoba
kierujgca pracownikami zobowigzana jest do niezwtocznego wstrzymania prac i podjecia dziatah
w celu usunigecia zagrozenia.

Pracownicy zatrudnieni na budowie powinni by¢ wyposazeni w $rodki ochrony indywidualnej oraz
odziez i obuwie robocze zgodnie z tabelg norm przydziatu srodkéw ochrony indywidualnej oraz
odziezy i obuwia roboczego, opracowang przez pracodawce.

6. Sposob prowadzenia instrukta zu pracownikOw przed przyst gpieniem do
realizacji robot

Instruktaz na stanowisku pracy wedlug wymagan zawartych w Rozporz gdzeniu Ministra Pracy
i Polityki Socjalnej z 28.05.1996 r. w sprawie szcz eg6towych zasad szkolenia w dziedzinie
bezpiecze hstwa i higieny pracy ( Dz.U. nr 62 poz. 285 z 1 czerwca 1996 r.)
Celem instruktazu jest zapoznanie pracownikOw z zagrozeniami wystepujgcymi przy okreslonych
pracach, sposobami ochrony przed zagrozeniami oraz metodami bezpiecznego wykonywania
robot.
Powinien by¢ przeprowadzony przed dopuszczeniem do wykonywania rob6t oraz kazdorazowo
przed rozpoczeciem kazdego dnia roboczego. Czas trwania instruktazu powinien byé uzalezniony
od przygotowania zawodowego pracownikéw, dotychczasowego stazu pracy oraz rodzaju robét
i wystepujgcych zagrozen. Przeprowadza go osoba kierujgca pracownikami, wyznaczona przez
pracodawce, posiadajgca odpowiednie kwalifikacje i doswiadczenie zawodowe. Zakonczony
powinien by¢ sprawdzeniem wiadomosci, stanowigcymi podstawe dopuszczenia pracownikéw do
wykonywania okreslonych prac, a takze potwierdzony przez pracownika na pismie wraz
z odnotowaniem tego w aktach osobowych.
Pracownicy musz g posiada ¢ wymagane przepisami: kwalifikacje i uprawnienia,
badania lekarskie, szkolenia BHP.
Kierownik robét przeprowadza z pracownikami instruktaz BHP, w tym réwniez:
a) okreslenie zasad dziatania w przypadku wystgpienia zagrozenia:

- wstrzymanie pracy,

- ewentualna ewakuacja ludzi ze strefy zagrozenia,

- zabezpieczenie miejsca zagrozenia,

- ewentualne usuniecie zagrozenia.
b) zgodnie z potencjalnymi zagrozeniami na danym stanowisku pracy, pracownicy powinni

stosowaé srodki ochrony indywidualnej:

- podstawowe: ubrania, kamizeli w kolorze ostrzegawczym z elementami odblaskowymi,

- specjalistyczne: kaski ochronne, ochronniki stuchu, rekawice antywibracyjne.
Bezposredni nadzor nad robotami winien petni¢ uprawniony kierownik budowy, majster
i brygadzista.
Dokumentacja dotycz gca prowadzonych rob6t winna si @ znajdowa € u kierownika budowy.

7. Uwagi

Roboty ziemne wykonywane pod i w poblizu linii elektroenergetycznej napowietrznej nalezy
wykonywaé recznie.

Na czar rob6t nalezy wykonaé projekt czasowej zmiany organizacji ruchu, zatwierdzony przez
Staroste Powiatu Tomaszowskiego.



